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Kierunek Robotyka i Sztuczna Inteligencja

w zakresie -

Poziom studiow

studia drugiego stopnia

Profil studiow

ogoélnoakademicki

Forma studiow

studia stacjonarne

Semestr / semestry

1A%

Przynalezno$¢ do grupy zajec¢

Przygotowanie pracy dyplomowej i przygotowanie do
egzaminu dyplomowego

Status przedmiotu Obowiazkowy
Liczba godzin ) ,
., #ba godz Liczba punktow
Forma zajec¢ zajec ECTS
dydaktycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, Wyktad 0
wymiar, punkty ECTS
Cwiczenia 0 20
Laboratorium 0
zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowa
og w  dyscyplinie inzynieria mechaniczna/
z profilem studiéw automatyka ..., do ktérej przyporzgdkowany jest 13/7 ECTS
. . kierunek studiéw
oI stuzy zdobywaniu przez studenta kompetenciji
przedmiotu z uprawnieniami inzyzierskic)r/ww P P Il 20 ECTS
inzynieria mechaniczna/ automatyka,
z dyscypling elektronika, elektrotechnika i technologie | 13/7 ECTS
kosmiczne

Forma nauczania

Tradycyjna, zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢ / inne

Wymagania wstepne

brak dodatkowych wymagan

Jednostka prowadzaca

Wydziat Mechaniczny

Koordynator

Promotor — zgodnie z wyborem studenta

Adres strony internetowej pjo

www.wm.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

Promotor — zgodnie z wyborem studenta



http://www.wteii.uniwersytetradom.pl/

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJ EC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Samodzielne wykonanie, zredagowanie i zloZenie
pracy dyplomowej magisterskiej spetniajacej
wymagania formalne i merytoryczne.

Tresci programowe:

Brak zaje¢ kontaktowych — modut obejmuje
wylacznie samodzielng prace studenta pod
kierunkiem promotora. Zakres merytoryczny wynika
z tematyki pracy 1 planu  badawczego
zatwierdzonego na seminarium dyplomowym. Praca
powinna zawiera¢: wprowadzenie z przegladem
literatury, sformutowanie problemu, opis
metody/metodyki, wyniki 1 ich analize, dyskusje i
whnioski, bibliografie.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

Zajecia zorganizowane w Uczelni, realizowane z
mozliwo$cia wykorzystaniem metod 1 technik
ksztatcenia na odlegto§¢. Samodzielna praca pod
kierunkiem promotora.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny

osiggnigtych efektow uczenia si¢, sposob

obliczania oceny koncowe;j:

Egzamin dyplomowy.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektéw kierunkowych i

formy zajec

Metody weryfikacji efektow
uczenia si¢

Numer
efektu
uczenia si¢

Opis efektow uczenia si¢ dla
przedmiotu (PEU)

Student, ktory zaliczyt
przedmiot (W) zna

i rozumie / (U) potrafi / (K)

jest gotow do:

Kierunkowy
efekt  uczenia
si¢ (KEU)

Forma
zajel

Forma
weryfikacji
(zaliczen)

Metody
sprawdzania
ioceny

Wi

Student posiada
uporzadkowana  wiedzg z
zakresu metodologii  badan
oraz zasad ochrony wiasnos$ci
intelektualnej niezbedna do
samodzielnego sformutowania
i rozwigzania problemu
inzynierskiego w pracy
dyplomowe;.

K WG,
K_WKI15

w2

Student wykazuje sig
zintegrowang wiedza z zakresu
robotyki, automatyzacji i Al,
pozwalajaca na merytoryczne
udzielenie  odpowiedzi na
pytania egzaminacyjne
dotyczace kierunku studiow.

K WGOl -
K WG10

Ul

Student potrafi samodzielnie
przygotowa¢ kompletng prace
dyplomowa w jezyku polskim
(z krotkim streszczeniem w
jezyku obcym), stosujac
poprawng terminologi¢
techniczng i zasady edytorskie.

K _UWI0,
K UKI2

U2

Student potrafi samodzielnie
zaprojektowac,

zaimplementowaé oraz
przetestowaé rozwigzanie

K_UWO07,
K_UWOI,
K_UWO05,
K UU16




techniczne (programowe i/lub
sprzgtowe) z zakresu robotyki i
Al, stanowigce meritum pracy
dyplomowe;j.

Student potrafi zaprezentowac i
obroni¢  uzyskane  wyniki
inzynierskie oraz uczestniczy¢ K UKI3

U3 ) .
w  merytorycznej  dyskusji
podczas egzaminu
dyplomowego.

Student  jest gotow  do
krytycznej  oceny  wkladu
wlasnego ~w  rozwigzanie K KKO1,
K1 problemu inzynierskiego oraz K KROS5
do zachowania najwyzszych
standardow etyki zawodowej i
rzetelno$ci naukowe;j.

Literatura i pomoce naukowe

1. Marciniak J.: Poradnik realizacji prac dyplomowych. WISBIOP w Radomiu, Radom 2004
2. Pytkowski W.: Organizacja badan i ocena prac naukowych. PWN, Warszawa 1981
3. Pozycje literaturowe indywidualnie dobierane w zaleznosci od tematu pracy realizowanej przez studenta

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie — bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Udziat w zajeciach/aktywnos$¢ Zajgcia bez Zajecia
nauczyciela-praca dvdakiverne
wiasna studenta (ZBN) y y

Udziat w wyktadach/¢wiczeniach/laboratoriach X Oh
Przygotowanie do wyktadow/¢wicz/lab 500 h X
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 500 h /20 ECTS 0h/0ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 20 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdlinymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych, okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia
sie dostosowuje sie odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentéw.

Szczegdtowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z
niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zajec, zaliczen i egzaminéw okreslono w:
Regulaminie Studiéw, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci
procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych.




